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(|3) Tastsensoranordnung 



(§) Fur eine Tastsensoranordnung wird eine mehrlagige Fo- 
lienanordnung aus einar Druckubertragungsfolie. einer 
Lichtleitfolie und einer Sensorfolie vorgeschlagen, die flexi- 
bel und an verschiedenen Konturen anpaSbar ist. Die 
Sensorfolie enthalt eine Mehrzahl von in der Folienflache 
getrennt angeordneten Etnzeisensoren, die vorzugsweise als 
organische Farbstoff-Solarzellen in Dunnfilmtechnik ausge- 
fuhrt und im Zertmultiplex individueli ansteuerbar sind. Die 
Tastsensoranordnung ist besonders vorteilhaft fur Greifein- 
richtungen der Robotik und in der Automatisierungstechnik. 
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Beschreibung i en erlaubt zum einen, in den Impulspausen Dunkel- 

D5e Frfm,i„no k...,-«. t stromeffekte der Sensoren zu detektiven und in den 

n.5 h JnX5 8 f^K cme Tastsensoranordnung Sensorsignalen zu kompensieren, und zum andern eine 

t^SS teI ^r Bpr ^. L L Steigerung der Bdeuctaungsstarke ohne Erhfihung der 

vo^bS J^n ^ rT„S U ^ C ° S" 1 *.™** 0 **"' * thermisehen Belastung Dartberhinaus kann durchSyn 

aSlS^S!Z^JS^ m ^^ 6 ^ md ' ia d^mBWchfichtuag (Lock-in) der elektrischen Sensor- 

«3fi. nJ^TiSS^J™^ Gre 5 Cr ' 3US - Signa,e eine ErhShung des Signal-Rausch-Abstands er- 

geUbten Druck quanmauv zu detekueren und ander- zieltwerden. 

auchF™?^! 6 ' 1 5? I?**"' B ? flhrUng 111 F * ' der Aufbau der erfindungsgemafien Tast- 

fe, fcSSH^T k Objektserfassenzukflnnen. „ sensoranordnung als Querschnitt durdTdie emzelnen 

, rbb ?„ k ^ er bekaimte Wsungen Oder L6- Folienschichten skizzien. Eine DruckflbertraOTnesfoUe 

Dureh die aS™^« ^ - u • , eui 8^St sein. Ohne Druckeinwirkung auf die Druck- 

bige Konturen anpaBbar 1st un der^ nSJSlSf ver * SS±7 ^"^"^I »« Halbkugeln be- 

Alt optoelektrische Sensoren kommen insbesondere M L^,^« l W f *" verst * rktcr Lichtstreuung 
Photoleiter. Phototransistoren JTKSSSS SfiS^dlES^T^n"^ * * 
Elemente in Betracht, wobei Sensoren aus oreSl trim!? e,nwi * en 2 e n Druck. Das gestreute Ucht 
Material gegenQber halbleheSSem SSSSt " dw " SenSorfolic 3 an " 

Silizium Oder Verbindungshalbleitern den VorteO einfa LmKoh. °P»5 1< £ nschen Sensoren 31, wobei imwe- 
cherer FoUenverarbeitung besiSn Ak SaSes « S^,?^,^ !! genflberfiegende Sensoren mit 
Material fur Photoleiter kame bdspiiwdS^ 45 sS^,^ 11 A " f di ? S" 50 ™ ^infallen- 
N-Vinylkarbazol (PVK, n-leitend) und TrSnuoren S^S? ^ e ? tS P rechenden elektrischen 

(TNF.p-leitend) in Betracht e ° fnwrsignalen, die sonut als ein MaB fur den lokal auf 

. Photovoltaische Zellen aus organischem Material tSSSSSSS^ '^^enDmcktusge. 

und einstellbare Absorptionsbande. SSdS Sfe Dtanfilmleitungen kontaktiert 

ohmigen Quellwiderstand wird die StSSerhd Sen « ^t?^lf^T d SP^f-Wtuagen sindanden Kreu- 

Bnstreuungen verbessen. Aulkrdem enSt die bS SrSL^** 1 * oli ««- Das Raster- 

ganischen Photoleitern z. T. betrachtliche BetriebsSS- b!^1S^\ be W bM P ,d « w *e <*• 0^ nun. 

nung ocmcDsspan- Eine Muloplex-Ausleseanordnung fttr die in Fig. 2 

Die in der Fliche der Sensorfolie getrennten Einzel- wS^mESS'I? F,g ' 1 Die Aus " 

sensoren smd vorteilhafterweise individuell adressier- M Sensorelements erfolgt dutch 

bar. Die Auslesung der Sensorsignale an eine Auswerte- t^£j^Z^^V^ C ^ er Zeuenleitu "g » ^r 

einnchtung erfolgt bei hoher Sensorzahl vorzuSweSe ^waht ^l T 65 ' Dcr Phot °strom Iph eines aus- 

un Zeitmultiplex, wofflr eine Matr«anordn£?SS IZTsnJ^Z^'T ^ be "Pi^ise in einem 

soren nut Zeilen- und Spaltenzuleitungen LonS S SKS' ? " °™ ^gangsspan- 

gtlnstigist w^fa^rf t ^ JL C *? Spannungswert Um, ein MaB 

Die Beleuchtung der Uchtleiterfolie erfolgt vorzugs- amSzSm^ Kreuzungspunkts von Spake 

«"quei nacfae in Greifvomchtungen, z. B. als "Sensorhauf fQr 
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die als "dexterous hand* bekanme Greifhand des MIT- 
Utah, in Greifhanden von Simulatoren und zur Oberfla- 
chenabtastung in der Automatisierungstech^J: geeig- 
net, und ermoglicht sowohl die Erkennung lokaler 
Druckmaxima als auch uber die Flachenverteilung des s 
detektienen Drucks die Erkennung von Lage und Form 
eines Objekts. 

Paten tanspruche 

10 

1. Tastsensoranordnung mit einer Lichdeitfolie und 
mit einer DruckQbertragungsfolie, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi an der der Drockubertragungs- 
folie (1) abgewandten Oberfiache der Lichtleitfolie 
(2) eine Sensorfolie (3) mit einer Mehrzahl in der 15 
Fiache getrennter optoelektrfecher Sensoren (31) 
angeordnet ist 

2. Anordnung nach Anspnich 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafl die Sensoren als photo voltaische Zel- 
len ausgef uhrt sind 20 

3. Anordnung nach Anspnich 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi die Sensoren als photoleitende Fla- 
chenelemente ausgefuhrt sind. 

4. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 3 y 
dadurch gekennzeichnet, dafl die Sensoren als 25 
Dunnfilm-Elemente ausgefuhrt sind. 

5. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 4 f 
dadurch gekennzeichnet, dafi die Sensoren aus or- 
ganischem Material bestehen. 

6. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 5, 30 
dadurch gekennzeichnet, daft die Sensoren indivi- 
duell adressierbar sind. 

7. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, dafi die Sensoren in Ma- 
trixanordnung in der Fiache der Sensorfolie verteilt 35 
sind. 

8. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet, dafi die Auslesung der 
elektrischen Scnsorsignale ira Zeitmultiplex erfolgt. 

9. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 8, 40 
dadurch gekennzeichnet, dafl zur Lichtflutung der 
Lichtleitfolie eine oder mehrere Lichtquellen im 
Impulsbetrieb vorgesehen sind 

10. Anordnung nach Anspnich 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi Auswerteeinrichtungen in den Im- 45 
pulspausen Dunkelstromeffekte der Sensoren de- 
tektieren und die Sensorsignale bei Beleuchtung 
entsprechend korrigieren. 

11. Anordnung nach Anspnich 9 oder 10, dadurch 
gekennzeichnet, dafi die Sensorsignale einer Syn- 50 
chrongleichrichtung (Lock-in) unterworfen wer- 
den. 

12 Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 1 1, 
gekennzeichnet durch ein Leuchtdioden-oder 
Halbleiterlaser- Array als Lichtquelle. 55 
13. Anordnung nach einem der Anspruche 1 bis 12, 
dadurch gekennzeichnet, dafl die der Lichtleitfolie 
zugewandte Oberfiache der Druckubertragungsfo- 
lie erne durch Druck revcrsibel defonnierbare Re- 
liefstruktur aufweist ^ 
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